
No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 güç metre 163302028 turgut erdoğan

2 termokopul kullanarak 5 ayrı noktadan sıcaklık ölçme 163302034 nurullah dağtekin

3 güneş takip sistemi 153302073 ziyat şağban

4 güneş enerjisi ,le cep telefonu şarzı 163302033 kaan bağmancı

5 uzaktan kumandalı taşıt 173312081 berke doğan

6 pwm üretme 163302045 emre günel

7 engelden kaçan robot 163312068 kübra aynur ekşi

8 uzaktan kumandalı taşıt 163302015 yasemin tunç

9 sera otomasyonu 163312002 hüseyin taşlıdağ

10 sese duyarlı beşik 163302016 hilal esra aktaş

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Trafik Kazalarında Akıllı Koruma (Smart Safeguard) Sistemi 163302003 Ali MÜDÜK

2 PLC kullanarak Paketleme Sisteminin Gerçekleştirilmesi 153302063 Fatih Can DEMİRTAŞ

3 Su Pompası Otomasyonu 163302044 İsmail KARAKUŞ

4 IOT Tabanlı Orman Yangın Algıma Sistemi 163302026 M. Emir GÜNÜMDOĞDU

5 PLC kullanarak Asenkron Motorun İzlenmesi ve Kontrolü 123312031 İbrahim AKSOY (?)

6 Mikrodenetleyici Kullanarak Üç Fazlı Asenkron Motora Yumuşak Yol Verme Sistemi 163302039 Ömer Buğra SAYDAM

7 Faz Sırası Dedektörü Tasarımı 153312026 İrem TINAY

8 Mikrodenetleyici Kullanarak Otomatik Güç Faktörü Kontrolörü 163312010 Şevket Emre BÜYÜKSARI

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 163312037 Gökhan AVCI

2 163312063 Mehmet Can ATEŞ

3 Akıllı Otopark Sistemi 143312038 Hüseyin DOLAŞ

4 Uzaktan Kumandalı Tank 163312011 Özgür KOÇ

5 Ses Kontrollü Akıllı Ev Otomasyonu 163312049 Feyza BİLGİLİ

6 PIC ile Trafik Sinyalizasyonu 153312062 Soner SOYTÜRK

7 Renk Ayırıcı Robot Kol 163312031 Selim ACAR

8 Nesne Sayıcı Bant Sistemi 143312007 Mehmet ŞAHİN

9 Renk Ayıran Bant Sistemi 163312046 Şeyma Nur TAŞOLUK

10 PIC ile Engel Algılayan Robot 163312018 Melek Melike ECİR

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1
Bir su tankının su seviyesinin ölçülmesi, kullanıcıya seviye bilgisinin gönderilmesi ve kritik 
seviye alarmının verilmesi işlemlerini yapabilen sistemin gerçekleştirilmesi. 

153302028 Muhammed Acar

2
Asenkron jeneratörün çıkış akımı, gerilimi ve frekansının mikrodenetleyicili 
bir sistemle okunmasının gerçekleştirilmesi.

163302014 İbrahim Demirkıran

3 DC motorun yük altında hız kontrolünün gerçekleştirilmesi. 143312031 Mehmet Furkan Dartar

4
Güneş panelinden beslenen üçlü seri olarak bağlanmış (3x3.7V) Li-iyon batarya gurubunun 
mikrodenetleyicili şarj devresinin gerçekleştirilmesi.

163312022 Mehmet Sefa İNAL

5 Denge robotu gerçekleştirilmesi 123312026 Hasan Hüseyin Özkaya

6 Sera otomasyonu 133312015 Berin YÜKSEL

7
Aydınlık durumuna göre evin perdelerini kontrol eden ve durum bilgisini 
ev sahibi ile paylaşan ev otomasyon sisteminin gerçekleştirilmesi.

153312059 Muhammed Fatih ALABAY

8
Ev içerisinde hareket sensörü, gaz detektörü ve yangın detektörü üzerinden bilgi toplayarak 
alarm veren ve ev sahibini bilgilendiren ev otomasyon sisteminin gerçekleştirilmesi.

163312034 İbrahim METİN

9
Kapıya vuruş sayısını algılaya bilen ve vuruş sayısına göre sesli uyarı veren
 sistemin ivme sensörü ve mikrodenetleyici kullanarak gerçekleştirilmesi.

10
İvme sensörü ile kumanda edilen paletli bir aracın mikrodenetleyici kullanarak kontrolünün 
gerçekleştirilmesi.

163312048 Furkan ÇAĞLAR

S.Ü. Teknoloji Fakültesi E.E.M. - 2019 - 2020 Bitirme Proje Listeleri

Prof. Dr. Hakan IŞIK

Prof. Dr. Mehmet ÇUNKAŞ

Prof. Dr. İsmail SARITAŞ

GPS Modüllü İnsansız Hava Aracı

Doç. Dr. Hayri ARABACI



No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Görüntü İşleme Tabanlı Döllülük Kontrolü ile Otomatik Kuluçka Makinesi Tasarımı 163302041 Serdar OKTAN

2

3 CNC Baskı Devre Router Tasarımı 163312033 Ahmet AVCI

4 Mikrodenetleyici ile Ses Bazlı Işık Sistemi Tasarmı 163312036 Fatih KARABIYIK

5 Otonom Labirent Robotu Tasarımı 163312044 Mustafa TOR

6 Sıcaklık ve Nem Kontrollü Sera Otomasyonu 153302051 Bekir Ertuğrul AYDOĞDU

7 Cam Temizleme Robotu Tasarımı 163302021 Tuğçe ÇALIK

8 El Hareketleri ile Kontrol Edilebilen Müzik Aleti Tasarımı 153302050 Adem DAĞDEVİREN

9 Ultrasonik Mesafe Ölçüme Dayalı Otonom Robot 153312056 Yusuf Berat HERSAT

10 Sıcaklık ile Renk Değiştiren Duş Başlığı 163312019 Vesile Eda YILMAZ

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Akıllı Otopark Sistemi        Rana Dağ

2 Telefon ile ev otomasyonu Mehmet Ali Kalkan

3 ROBOTİK KOLLA MAYIN TESPTİ: El izleme ile insansız kara aracı Leyla Aras

4 Araç Takibi için Akıllı Bir Sistem Ahmet Samet Koşum

5 Ses denetimli robot kolu Kemal Sekmen 

Rüveyda Karaosman
Burcu Barut

7 Barkod Okuyucu ile Ürün Ayrıma Sistemi Ahmet Emin Şahin

8 Buzdolabı İçinde Çürüyen Bir Gıdanın Tespiti Şahin Çakan

Halil Yaş
Maşallah Kaplan

10 Akıllı Stok Sistemi Mustafa Çağatay Ballı

11 Fotovoltaik Şarj İstasyonu İbrahim AKBABA

12 Gelişmiş Jiroskop ve İvmeölçer ile Gerçek Zamanlı Vektör Konum İyileştirmesi Ebrar Demirbaş

13 Drone ile kültür ve diğer bitkileri sınıflandıran GPS tabanblı uygulama Cebrail Baştuğ

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Tek bobinli coilgun tasarımı ve gerçekleştirilmesi 153302057 Veli KUZUCU

2 163302008 Zeynep ERDOĞAN

3 163302030 Şefika OKATAN

4 Eternet tabanlı akıllı ev otomasyonu 163312075 Rizvan GONCA

5 Yüksek frekanslı sinüsoidal PWM inverter tasarımı 163302006 Kerim KORKMAZ

6 Sensörlü fırçasız DC motor sürücüsü tasarımı

7 PV panel beslemeli geribeslemeli Boost Dönüştürücü Tasarımı 163302010 Fatma Büşra ÜZEYİR

8 İki bölgeli DC motor sürücüsü tasarımı

9 Uzaktan kumandalı bomba imha robotu 173312083 Hasan OBAK

10 Yüksek frekanslı tek fazlı AC-AC dönüştürücü tasarımı

Dr. Öğr. Üyesi Kemal TÜTÜNCÜ

Doç. Dr. Erdinç KOÇER

Dr. Öğr. Üyesi Hulusi KARACA

Çok bobinli coilgun tasarımı ve gerçekleştirilmesi

6 RFID okuyucu-yazıcı

9 Applikasyon Kontrollü Ambulans Öncelikli Kavşak Tasarımı



No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Grafik ve Ses Kontrollü Araç Yönlendirmesi
173312085 Mahmut Sami Sucu
173312084 Ahmet Güneş

3 Isıtmayı, kullanılan suyun miktar ve sıcaklığına göre ayarlayan bulanık kontrollü ısıtıcı 163302036 Buğra Çor
4  Bir LCD ekranın kontrastını ve parlaklığını ortama göre ayarlayabilen bulanık kontrol sistemi tasarımı163302055 Sertan İsmail Pavik

5
Trafik çizgileri olan bir yolda aldığı kamera görüntülerine göre otonom
 hareket edebilen araç tasarımı

6 Verilen bir GPS konumuna gidebilen araç 133312030 Erkam Altuncu

7 Buzdolabındaki malzemelerin durumunu kontrol eden IOT uygulaması 143312020 Merve Payam

8
Rasspberry Pi kullanarak EKG ve Pulse sensör verilerinin ilgili kişiye IOT ile aktarımını 
yapabilen uygulama

9 Kapıya yaklaşan kişinin kimliğine göre çalınacak zil sesini ayarlayan sistem tasarımı 153302001 Beyzanur Yüksel

10
Boyutları belli parçaların belirli bir alana en az kayıp olacak şekilde yerleştirilmesi sağlayan 
optimizasyon yazılımı

173302087 Ahmet Sığırcı

173302089 M.Burak Tavşancı

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 FPGA Tabanlı çok kanallı seri iletişim protokolü tasarımı

2 PIC tabanlı çok kanallı seri iletişim protokolü tasarımı

3 DSP Chip Set için Deney Föyü Geliştirme 163312041 Muharrem Mert Demir

4 Seri iletişim için  PIC tabanlı çok kanallı Alıcı tasarlama 163302069 Ali CEYLAN

5 Kimliklendirmeli proksimity dedektör 163302047 Yılmaz Can TOK

6 Kondansatör kullanarak kayıpsız DC motor freni ve yol verme tasarlama 153302039 Ferit DEMİRTEPE

7 Işıkşiddeti ölçer tasarımı 163312004 Samet KAYA

8 Teleskop için seri iletşim ile çift eksenli kontrol yazılımı tasrımı

9 Teleskop için GPS tabanlı yer bilgisi ve saat tasarımı 

10 Paralel Park Yapan  Robot Araba Tasarımı 163312008 Ahmet ÜLKER

11 Teleskop için Çift eksenli platform tasarımı

12 RF Uzaktan Kumandalı Paletli Araç-İnsansız Kara Aracı 163312005 Fatih TOPÇU

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1

Müzik frekans bileşenlerini RGB led ile görselleştiren Ses Spektrumu Göstergesi. Müzik 
sinyali en az 7 farklı frekans bileşenine ayrılıp ses şiddetine göre ilgili ledin rengi 
değiştirilecektir. Vumetre entegresi(LM3915 gibi) kullanılarak yapılacak bir proje değildir. 
Sesi filtreleme ya da FFT analizi ile gerçekleştirilecektir.
Anahtar kelimeler: music spectrum visualizer,Music Synchronization LED Bar

163312042 Emin Faruk EKREN

2

Görev öğrenebilen 4 eksenli robot kolu tasarımı. Kullanıcı robot kolunu manuel olarak 
hareket ettirerek robota istediği işlemleri yaptıracak ve servoların pozisyonları kaydedilerek 
görevi daha sonra otonom gerçekleştirmesi sağlanacaktır.
Anahtar kelimeler: self learning robot arm, robot arm with teach function, Record & Play robot 
arm

163312066 Abdurrahman TOPKIR

163302049 Oğuzhan GÜNSEL

163302031 Tilbesu KINICI

4
Akıllı avometre tasarımı. Tasarlanacak gözlükte ölçülen değerler oled ekran ve Fresnel lens 
yardımıyla cama yansıtılacak. Göz kırpması ile de ölçüm modu (Akım-gerilim) değiştirilecek.
Anahtar kelimeler: Data Glasses, Smart glass avometer,Eye blink detection

153302031 Nuri Furkan ÖZKUL

5

Ürünleri rengine göre otonom olarak ayıran 3 eksenli robot kolu tasarımı:
4 temel renkte gelen ürünü ilgili kutuya otonom olarak taşıyacak ve kutulara aktarılan 
ürünlerin sayısını LCD ekranda gösteren bir sistem tasarlanacaktır. Sistemin düzgün 
çalıştığını test etmek için bir test platformu geliştirilecektir (Renkli bir parçayı ölçeklendirilmiş 
bir koordinattan alıp başka koordinattaki belli rengin toplandığı bir kutunun içine bırakma 
gibi).

163302043 Emine Selin Kocaoğlu

3

Elektronik enjeksiyon pompasının(syringe pump) kapalı çevrim kontrollü olarak 
gerçekleştirilmesi.Kullanıcı kaç ml sıvı göndereceğini seçecek, buna göre elektromekanik 
sistem pompayı yeteri kadar hareket ettirilecektir. Pistonun konumu sensörle algılanacak ve 
hassas şekilde konum kontrolü sağlanacaktır.
Anahtar kelimeler: Digital Syringe Pump, Electronic Syringe Pump

Çizim Yapan CNC Robot

Dr. Öğr. Üyesi M. Akif ŞAHMAN

11

2 Konveyör Bant Kontrollü Oto Park Sistemi

Öğr. Gör. Dr. Uğur TAŞKIRAN

Arş. Gör. Okan UYAR



No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Bir güneş enerjisi santralinin elektrik projesi 153302014 Taylan SINGIN

2
Rüzgar hızı, yönü, sıcaklık, basınç ve nem gibi hava değişkenlerinin ölçülerek, 10 dakikalık 
ortalama değerlerini bir web sitesine gönderilmesi

173312080 Enes ŞAHBAZ

3
Endüstriyel otomasyon deneylerinde kullanılmak amacıyla analog giriş analog çıkış deney 
seti hazırlanması

153312016 Talha YARAR

4
Factory io ve PLC programı kullanarak 50 adet otomasyon sorusunun simulasyonun 
yapılması

163312067 Tuğba ATAR

5
PLC kullanarak yürüyen bant üzerinden geçen cisimleri boyutlarına göre ayıran bir sistemin 
gerçekleştirilmesi

163302048 Gizem GEBEŞÇE

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Otomatik Kontrol Sistemleri için Modüler Deney Seti Tasarımı 163312030 Mehmet YILMAZ

3 Otonom Amfibik Çıkarma ve İkmal Aracı 163302019 Ömer TOPRAK

4
Şebeke Etkileşimli Eviriciler için Faz Kilitleme Döngüsü (PLL) Yöntemlerinin Performans 
Karşılaştırması

153302056 Abdullah SÖKÜLMEZ

5
Yenilenebilir Enerji Kaynakları için PI Kontrollü DC-DC Azaltan (Buck) Dönüştürücü Tasarımı 
ve Gerçekleştirilmesi

153302047 Ahmet Minur FEDAİ

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Görüntü İşleme ile Nesne Ayıran Robot 163302009 Ahmet Mert ÇALIŞ

2 Android Tabanlı Engel Atlayan Robot 163312023 Ömer Faruk KIRIK

3 Nesne Sayıcı Bant Sistemi 153312017 Furkan KARAYİĞİT

4 Görüntü İşleme ile Biyometrik Erişim Kontrol Sistemi Tasarımı(Yüz) 153312024 Sena COŞKUN

5 Renk Ayıran Bant Sistemi 153312039 Mehmet GÜLER

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Güç hattı (AC/DC) haberleşmesi devresi gerçekleştirilmesi 163302027 Mustafa KARAHİSAR

153312058 Samed KÜTÜK

163312028 Tunahan FITLAMAK

3 Güneş tarlasında drone yardımıyla arızalı panel tespiti 153312045 Bekir KOÇAK

4 Görüntü işleme ile hedefe kilitlenen robot tasarımı 153302059 Ahmet BOZDEMİR

5 Bilgisayar Kontrollü Keşif Aracı 163302038 Tunahan BAŞTÜRK

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 NEXYS 4 FPGA Kartı Üzerinde VHDL Uygulamaları 163302050 Senanur Ertekin

2 FPGA Tabanlı Radar Tasarımı 163312014 Burak Karahan

3 FPGA Tabanlı Sinyal Üreteci 163302023 Abdullah Yücel

4 Rota Tanımlı Uzaktan Kumandalı Araç Tasarımı

5 FPGA Tabanlı Datalogger Tasarımı 163302020 Tuağna Yılmaz

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Dış dünyaya uyarlı akvaryum

2 Akıllı otopark sistemi 153302070 Mahmud Hüseyin

3 Videoda hareketli nesne takibi ve yön tayini

4 Kablo Kesme Otomasyonu 153302019 Murtaza BOZDAĞ

5 Akıllı Kavşak Sinyalizasyonu 123302002 Serdar DEVECİ

No PROJE ADI ÖĞRENCİ NO ÖĞRENCİ ADI

1 Rubik küp çözen robot

2 Raylı sistemlerin sinyalizasyonu 163302051 Enes Güngör

3 PLC tabanlı ürün boyutu ölçme ve ayrıştırma sistemi 153312057 Musa Çepiç

4 PIC tabanlı sera otomasyonu 163312021 Halim Şimşek

5 Akıllı ev otomasyonu mobil uygulaması 163302002 Mert Sercan Soylu

Arş. Gör. Osman ÖZER

Arş. Gör. Kürşad UÇAR

Arş. Gör. Yunus Emre ACAR

Arş. Gör. Esra KAYA

Arş. Gör. Özcan ÇATALTAŞ

Yakın kızılötesi spektroskopi cihazı tasarımı ve uygulaması2

Arş. Gör. Fehmi SEVİLMİŞ

Arş. Gör. Hasan Hüseyin ÇEVİK


