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Yapilacak Deneyler

1. Deney: Yabanci Uyartimli DC Dinamonun Bosta Calismasi
2. Deney: Yabanci Uyartimli DC Dinamonun Yiikte Calismast
1. Yabanci Uyartimh DC Dinamonun Bosta Calismasi Deneyi

Kullanilacak Ekipmanlar

-Enerji tiniteli deney masas1 Y-036/001 -DC 6lglim iinitesi Y-036/006
-Rayli motor sehpast Y-036/003 -DC s6nt makine Y-036/23-A
-50 Q 1000W ayarli reosta Y-036/066 -Ug faz asenkron motor Y-36/015

-Ug fazl1 asenkron motor kontrolciisii Y-36/026 -Takometre (devir dlger)
-Jagl kablo, IEC fisli kablo -Hesap Makinesi
1.1. Deneyin Amaci

Dinamoyu ¢aligtirtp remenans gerilimini gozlemleyip, uyartim I, ile dinamo gerilimi U
arasindaki iliskiyi analiz edip bos ¢alisma karakteristigi (egrisini) ¢ikartmaktir.
1.2. Deneyle ilgili Teorik Bilgi

Generatorlerde, bosta calisirken nominal hizda, uyarma akimina karsi ¢ikis gerilimin
degisimi egrisine “bosta calisma egrisi” veya “miknatislanma egrisi” denir.

Yabanci uyartim (serbest uyartimli) DC generatdrde uyartim sargilar1 harici bir DC
kaynaktan beslenir. Yabanci uyartimli bir DC generatoriin esdeger devresi Sekil 1.1°de
gosterilmistir.
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Sekil 1.1 Yabanci Uyartimh DC Generatoriin Esdeger Devresi

Burada; E, iiretilen EMK, R, armatiir (endiivi) sargisinin direnci, Rp uyarma sargisinin
direnci, V; ¢ikis (u¢) gerilimi, I, endiivi akimi, V. uyarma gerilimi, I uyartim akimidir.
I uyartim akimai:

|4
Ip =2 (1.1)

Bu generatoriin devresi i¢in Kirchoff’un gerilim kanunu asagidaki gibi yazilir:
Vp =Ep— 4Ry (1.2)

Meydana gelen E, EMK’nin biiyiikliigli aki ve hizla orantilidir. Verilen bir makina igin
E,=Kpw (1.3)

Burada:
w agisal hiz, K makinenin 6zelliklerine gore hesaplanmis makineye 6zgii sabit bir deger,

¢ ise iiretilen net akidir. ¢ degeri makinenin uyartim sargisindan gegen uyarma akimiyla
dogrudan orantilidir.

Endiivi akimi (1.2) nolu denklemin ¢oziimiiyle asagidaki gibi hesaplanir.

Eqg=Vr
IA = T (1.4)



Calismayi analiz etmek i¢in generator ¢calisma durumunda elde edilen ¢ikis biiytikliikleri
degerlendirilir. Generator ¢alismanin ¢ikis biiyiiklikleri u¢ gerilimi olan Vi ve ¢ikis
akimu [} dir.

Bosta ¢alisma durumunda yiik olmadigindan I; = [, = 0 ve Denklem 1.2°ye gore

Vi = E4 olur. Yani c¢ikis gerilimi tretilen EMK’ye esit olur. Bu durumda c¢ikis
gerilimine etki eden parametrelerin Denklem 1.3’teki biiyiikliikler ve o biiytikliiklerin
bagli oldugu degiskenler oldugunu séylemek dogru olur.

Vp = E, = Kdpw

Yani; bosta calismada c¢ikis gerilimi Vi ; K, ¢, 'nin degisimlerinden etkilenir. K
makinanin fiziksel 6zelliklerine bagli bir sabit oldugundan ¢ikis gerilimi, aki ve mekanik
hizin degisimlerine baglidir.

1.3. Deneyin Yapihisi
*Sekil 1.2 deki deney baglantisi yapilacaktir. Bunun i¢in asagidaki adimlart uygulayiniz.

1. Adim: Kagak akim rolesini kaldirdiktan sonra “START butonuna” basarak deney
setine enerji veriniz.|:|

2. Adim: Deney setinin “DC ENERGY” kismindaki “Adjustment (-) butonuna” basarak
DC enerji kaynagini sifira yakin bir degere getiriniz. |:|

3. Adim: “STOP butonuna” basarak enerjiyi kesiniz. []

4. Adim: Deney setinin “DC ENERGY” kismindaki 0-250 V DC terminallerinden DC
motorun D1-D2 terminallerine baglanti yapiniz.

5. Adim: DC motorun A1-B2 terminallerinden “DC MEASUREMENT” modiiliiniin 0-
750 V DC terminallerine baglant1 yapiniz. |:|

6. Adim: Deney setinin “CONTROL CIRCUIT ENERGY” kismindaki 220 V AC
cikisindan “MOTOR SURUCUSUNE” baglant1 yapiiz.[_]

7. Adim: Motor siiriiciiniin U-V-W ¢ikiglarindan asenkron motorun U-V-W girislerine
baglant1 yapiniz. |:|

8. Adim: Asenkron motorun baglanti kutusunun {izerinde gosterildigi gibi motoru tiggen
(delta) baglaymiz.[_|

9. Adim: Devre baglantilarint Lab. Sorumlusuna kontrol ettiriniz. |:|
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10. Adim: “START butonuna” basarak devreye enerji veriniz.|:|

11. Admm: Uyartim gerilimi sifirken dinamoyu nominal devrinde (1500 dev/dak)
dondiirmek i¢in motor siiriiciisiiniin tizerindeki Start butonuna bastiktan sonra, frekansini
ayar butonu ile arttiriniz. |:|

12. Adim: Tablodaki uyarma akimlarina ulagsana kadar uyarma gerilimini yavas yavas
arttiriniz ve uyarma akimina karsilik gelen dinamo ¢ikis gerilimini (V) kaydediniz.|:|

13. Adim: 0.3 A uyarma akimina ulastiktan sonra bu kez tablodaki uyarma akimlarina
ulagana kadar uyarma gerilimini yavas yavas azaltiniz ve uyarma akimina karsilik gelen
dinamo ¢ikis gerilimini (V) kaydediniz.|:|

14. Adim: Motor siiriicii iizerindeki Stop butonuna bastiktan sonra deney setindeki Stop
butonuna basiniz. |:|

Uyarma Akimi Dinamo ¢ikig gerilimi Dinamo c¢ikis gerilimi
(lv) (V1)-akim artig yoniinde | (Vr1)-akim azalig yoniinde

0A

0.05A

0.1A

0.15A

0.2A

0.25A

0.3A

15. Adim: Tablodaki verileri kullanarak yabanci uyartimli dinamonun miknatislanma
(bosta ¢alisma) egrisini ¢iziniz.
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Uyartim Akimi (A)

2. Yabanci1 Uyartimh DC Dinamonun Yiikte Calismasi1 Deneyi

Kullanilacak Ekipmanlar

-Enerji tiniteli deney masasi Y-036/001 -DC 6lglim iinitesi Y-036/006

-Rayli motor sehpast Y-036/003 -DC s6nt makine Y-036/23-A

-100 Q 500W ayarli reosta Y-036/066 -Ug faz asenkron motor Y-36/015
-Ug fazl1 asenkron motor kontrolciisii Y-36/026 -2 kutuplu sigortali salter Y-03/052
-Takometre (devir 6lger) -Jagli kablo, IEC fisli kablo

-Hesap Makinesi
2.1. Deneyin Amaci

DC sont dinamoyu yiikte calistirarak; devir sayisi, yiik akimi, dinamo gerilimi ve uyartim
devresi akim ve gerilimi arasindaki baglantiy1 analiz etmek, generatoriin yiiklii ¢calisma
karakteristigini elde etmek.

2.2. Deneyle Ilgili Teorik Bilgi

Yabanci uyartimli bir DC generatér anma hizinda dondiiriiliirken, ayn1 zamanda uyartim
akimi sabitken ve yiiksiiz calisirken kademeli olarak ytiklendiginde; yiik akimi ile ¢ikis
geriliminin degisim egrisi yliklli calisma veya ¢ikis karakteristigi olarak adlandirilir.



2.3. Deneyin Yapilisi
1. Adim: Kablolar1 s6kmeyiniz. |:|

2. Adim: Reostay1 max. degerine ayarlayimiz. |:|

3. Adim: DC motorun A1-B2 terminallerinden “DC MEASUREMENT” modiiliintin 0-
750 V DC terminallerine giden baglantiya ilave olarak A1-B2 terminal ¢ikiglarina bir
ampermetre (0-15 A DC) ve bir reostay1 seri baglaymlz.D

4. Adim: Devre baglantilarint Lab. Sorumlusuna kontrol ettiriniz.[_]

5. Adim: Deney setindeki “START butonuna” bastiktan sonra motor siiriiciiniin Start
butonuna basiniz. |:|

6. Adim: Tablodaki istenen yilik akimina ulasana kadar reostanin kademesini degistiriniz
ve ¢ikis gerilimini kaydediniz. |:|

Dinamo Hizi1 | Uyartim Akimi | Yuk akimi | Dinamo ¢ikis gerilimi
1500 rpm 0.3A 3.15A
1500 rpm 0.3A 3.50 A
1500 rpm 0.3A 3.75A
1500 rpm 0.3A 4.00 A

7. Adim: Motor siiriicli lizerindeki Stop butonuna bastiktan sonra deney setindeki Stop
butonuna basiniz. |:|

8. Adim: Tablodaki verileri kullanarak yabanci uyartimli DC generatdriin yiiklii ¢alisma
karakteristigini ¢iziniz. |:|

9. Adim: “Kacak Akim Rolesini” indiriniz. Kablolar yerlerine koyunuz. |:|
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