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DENEY KODU: DC-2

Yapilacak Deneyler

1.Deney: DC Seri Motorun Bosta Calismasi

2.Deney: DC Seri Motorun Yiikte Calismasi ve Dis Karakteristigi
1. DC Seri Motorun Bosta Calismasi Deneyi

1.1. Deneyin Amaci

DC seri motoru bosta calistirmak ve motoru yiikte calistirarak yiik akimi ile devir sayisi
arasindaki baglantiy1 analiz ederek devir karakteristigini ¢ikarmak.

1.2. Deneyle ilgili Teorik Bilgi

DC seri motorlar ¢ok yiiksek kalkinma momentine sahiptirler. Bu motorlar hi¢bir zaman
bosta calistiritlamazlar. Seri motorlar kalkinma aninda c¢ok yiiksek akim g¢ekerler bu
nedenle yol verme diizenegi kullanilmak zorunludur.

Seri bir DC motorun esdeger devresi ve degiskenleri arasindaki bagintilar1 Sekil 1.1°de

gosterilmistir.
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Sekil 1.1 Seri DC Motorun Esdeger Devresi



Sabit kaynak geriliminde yiik akimina bagli olarak devir sayisinin degisimini gosteren
egriye seri motorun yiik karakteristigi denir. Seri motorun yiikk akimi, ayni zamanda
uyartim akimidir. Bu motorlara bosta yol verildiginde, yiik akimi (veya uyartim akimi)

cok diisiik oldugundan motor hiz1 tehlikeli seviyelere yiikselir. Bu nedenle seri motora
yol verme islemi yiikk altinda yapilmalidir. Motorlarin devir sayist W = %
esitligi ile tanmimlanir. Yiikk akiminin artmasi ile olusan gerilim diistimleri dikkate
alimmazsa, hiz Sekil 1.2°deki gibi degisir. Bu egriye gore motor yiiklendiginde devir
sayist ¢cok hizli azalirken yiik azaldiginda devir sayisi hizla artmaktadir. Seri motorlarda
iiretilen tork T = KI,* yiik akiminim karesi ile orantilidir. Bu nedenle seri motorlar yiik
altinda yol alan agir islerde 6zellikle ving, asansor, elektrikli tren, troleybiis, tramvay gibi
islerde cok kullanilir. Sekil 1.3’te uygulanan kaynak gerilim ile yiik karakteristiginin
degisimi gosterilmistir.
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Sekil 1.2 Yiik Akimi ile Hizin Degisimi Sekil 1.3 Farkh Gerilimlere Gore Yiik
Karakteristigi

1.3. Deneyin Yapihsi

*Sekil 1.4 teki deney baglantist yapilacaktir. Bunun icin asagidaki adimlar: uygulayniz.
1. Adim: Kagak akim rolesini kaldirdiktan sonra “START butonuna” basarak deney
setine enerji veriniz_]

2. Adim: Deney setinin “DC ENERGY” kismindaki “Adjustment (-) butonuna” basarak
DC enerji kaynagini sifira yakin bir degere getiriniz. |:|

3. Adim: “STOP butonuna” basarak enerjiyi kesiniz. |:|



4. Adim: Deney setinin “DC ENERGY” kismindaki 0-250 V DC(+) terminalinden DC
motorun D1 terminaline baglanti yaplmz.l:l

5. Adim: DC motorun D2 terminalinden A1l terminaline, B2 terminalinden de “DC
ENERGY” kismindaki 0-250 V DC(-) terminaline baglant1 yapiniz. |:|

6. Adim: Devre baglantilarint Lab. Sorumlusuna kontrol ettiriniz.
7. Adim: “START butonuna” basarak DC motora enerji veriniz. |:|
8. Adim: Tablodaki istenen degerleri dlgiiniiz. D

9. Adim: “STOP butonuna” basarak enerjiyi kesiniz. |:|
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Sekil 1.4 DC Seri Motorun Bosta Calismasi Devre Semasi



2. DC Seri Motorun Yiikte Calismasi Ve Di1s Karakteristigi Deneyi

1. Adim: Kablolar1 s6kmeyiniz. Yiikii, motora akuple ediniz. |:|

2. Adim: Deney setinin “CONTROLS CIRCUIT ENERGY” 220 V AC c¢ikism
“MAGNETIC POWDER BRAKE” biriminin L-N (220 V AC) terminallerine baglayiniz. |:|

3. Adim: Deney setinin “RPM & TORQUE MEASUREMENT” kismindaki 0-24 V
cikisini “MAGNETIC POWDER BRAKE” biriminin 0-24 V DC terminallerine baglayiniz.

4. Adim: “RPM & TORQUE MEASUREMENT” 0-24 V potansiyometresini minimum
degere getiriniz.[l

5. Adim: Devre baglantilarini Lab. Sorumlusuna kontrol ettiriniz. |:|

6. Adim: “START butonuna” basarak devreye enerji veriniz. |:|

7. Adim: “RPM & TORQUE MEASUREMENT” kismindaki “START butonuna” basmlz.[l
8. Adim: Motor gerilimini 110 V’ye yiikseltiniz.

9. Adim: Tablodaki istenen akim degerlerine ulasincaya kadar “RPM & TORQUE
MEASUREMENT” potansiyometresi ile gerilimi arttiriniz ve motor hizini t')lc;iiniiz.[l

*Motor gerilimini 110 V’de sabit tutunuz.

Motor Gerilimi (V) Yiik Akimi Motor Hizi (n)
110 V 1,1A
110V 1,5A
110V 2 A
110 V 2,5A
110 V 3A
110 V 3,5A
110V 4 A
110V 4,5 A
110V 5A
110 V 5,5A
110 V 6A
110 V 6,3 A




10. Adim: “STOP butonuna” basarak enerjiyi kesiniz. [ ]

11. Adim: Tablodaki degerleri kullanarak DC seri motor ait yiikk akimi-motor hizi
karakteristik egrisini ¢iziniz.[_]

Hiz (d/dk)

Yik Akimi (A)

12. Adim: Motor yiiklendik¢e hiz1 nasil degismektedir? Aciklaymiz.

13. Adim: “Kagak Akim Rolesini” indiriniz. Kablolar1 yerlerine koyunuz. |:|
14. Adim: Yiikii, motordan ayiriniz. |:|



