SELCUK UNIVERSITESI TEKNOLOJI FAKULTESI MAKINE MUHENDISLIGI BOLUM!
2023-2024 OGRETIM YILI GUZ YARIYILI HAFTALIK DERS PROGRAMI - 20.09.2023

1. SINIF 1L SINIF 111 SINIF IV. SINIF
GUN VE SAATLER DERS H S DERS H S DERS H S DERS H S
1] 08:0008:45 GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM) BOE
2 | 09:00_09:45 TERMODINAMIK-1 (YM) MC | 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313 PROJESIAMAKINE VALK M0 | BOE
3] 09:45 10:30 TERMODINAMIK-1 (YM) MC | 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313
4] 10451130 TERMODINAMIK-1 (YM) MC | 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313 | KALITE YONETM VE STANDARDIZASYON (YAD/Is HUKUKU VE ETI (vM) | HDT/RP| 310/311
5[ 1130 _12:15 TERMODINAMIK-1 (YM) MC | 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313 | KALITE YONETM VE STANDARDIZASYON (YAD/Is HUKUKU VE ETI (vM) | HDT/RP| 310/311
6| 1330 1415 TEKNIK RESIM-I (YM) E | a2 FROIESIAMAKINE N
- [ 7] 1415 15:00 TEKNIK RESIM-I (YM) E_| 312 | MODERNIMALAT YONTEMLERI (YM)TOZ METALURIiSI (YM) | RBJES | 311/310] DOKUM TEKNOLOJILERI (YM)OTOMATIK KONTROL (YM) | RK/OA | B21iesns
&8 ] 1515 16:00 TEKNIK RESIM-T (YM) E_| 312 | MODERNIMALAT YONTEMLERI (YM)TOZ METALURIisi (YM) | RBJES | 311/310] DOKUM TEKNOLOJILERI (YM)OTOMATIK KONTROL (YM) | RK/OA | B2iiesns
%91 16001645 TEKNIK RESIM-I (YM) E_| 312 | MODERNIMALAT YONTEMLERI (YM)TOZ METALURIiSI (YM) | RBJES | 311/310] DOKUM TEKNOLOJILERI (YM)OTOMATIK KONTROL (YM) | RK/OA | eaiuesns
N [[20] 17:00-17:45 IMALAT TEKNOLOJILERI-1 (YM) RB | Ba2il TERMODINAMIK-1 (YM) MC | 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313 | KALITE YONETIM VE STANDARDIZASYON (YMyls HUKUKU VE ETIK (M) | HDT/RP| 310/311]
& [11] 17:45-18:30 IMALAT TEKNOLOJILERI-1 (YM) RB | B2il TERMODINAMIK-1 (YM) MC [ 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313 | KALITE YONETI VE STANDARDIZASYON (YIS HUKUKU VE ETIK (vM) | HDT/RP| 310/311
12| 18:40-19:25 IMALAT TEKNOLOJILERI-1 (YM) RB | B2il TERMODINAMIK-1 (YM) MC [ 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313
13| 19:25-20:10 IMALAT TEKNOLOJILERI-1 (YM) RB | B2il TERMODINAMIK-1 (YM) MC [ 312 AKISKANLAR MEKANIGI2 (YM) MA | 313
14| 20:20-21:05 MODERN IMALAT YONTEMLERI (YM)TOZ METALURJISI (YM) | RBJES | 311/310] DOKUM TEKNOLOJILERI (YM)OTOMATIK KONTROL (YM) | RK/OA | 82075% | MAKINE MUHENDISLIGI UYGULAMALARI (YM)A | BOE
15| 21:05-21:50 MODERN IMALAT YONTEMLERI (YM)TOZ METALURJiSi (YM) | RB/ES | 311/310] DOKUM TEKNOLOJILERI (YM)OTOMATIK KONTROL (YM) | RK/OA | 2078308
16| 22:00-22:45 YABANCI DIL-1 (I0) * ‘Asenkion| MODERN IMALAT YONTEMLERI (YM)TOZ METALURIiSi (YM) | RBJES | 311/310| DOKUM TEKNOLOJILERI (YM)OTOMATIK KONTROL (YM) | RK/OA | s07i8309
17| 22:55-23:40 YABANCI DIL-1 (I0) * ‘Asenkron LISANS ARS PROJESI-T/A BOE GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM) BOE
1] 08:00_08:45 YABANCIDIL 1 * ‘Asenkron GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM) BOE
2 | 09:00 09:45 YABANCIDIL1 * ‘Asenkron| DIFERANSIVEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 IS YERI EGITIMI/B BOE
3 [ 09:45 _10:30 DIFERANSIVEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 LISANS BITIRME PROIESIB- MAKINE MORENDISLIG UYGULAMALARI ()8 | _ BOE
4] 10:45_11:30 DIFERANSIVEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 LISANS BITIRME PROIESI - MAKINE MORENDISLIGI UYGULAMALARI ()8 | _ BOE
5 [ 1130 _12:15 DIFERANSIVEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 HIDROLIK MAKINALAR (YM)/TRIBOLOJI(YM) | AB/AEO)| 313/8211]
6 | 13:30 1415 MATEMATIK-1 (YM) vc 310 BILGISAYAR PROGRAMLAMA (YM) Of | simer a1 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) 0A 311 HIDROLIK MAKINALAR (YM)/TRIBOLOJI(YM) | AB/AEO] 313/8211]
7| 14:15-15:00 MATEMATIK-1 (YM) vc 310 BILGISAYAR PROGRAMLAMA (YM) Of | simer a1 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) 0A 311 HIDROLIK MAKINALAR (YM)/TRIBOLOJI(YM) | AB/AEO] 313/8211]
_ [8] 71515 —16:00 MATEMATIK-1 (YM) Ve | 310 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) OA | 31 MUHENDILIKTE VERT ANALIZI (YM) MA | 313
2 916001645 MATEMATIK-1 (YM) Ve | 310 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) OA | 31 MUHENDILIKTE VERT ANALIZI (YM) MA | 313
@ [10] 17001745 TEKNIK RESIM-1 (YM) E | 312 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) OA | 311 MUHENDILIKTE VERT ANALIZI (YM) MA | 313
11| 17:45-18:30 TEKNIK RESIM-1 (YM) E | 312 DIFERANSIYEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) OA | 3i1 MUHENDILIKTE VERT ANALIZI (YM) MA | 313
12| 18:40-19:25 TEKNIK RESIM-1 (YM) E | 312 DIFERANSIYEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) OA | 31 HIDROLIK MAKINALAR (YM)/TRIBOLOJI(YM) | AB/AEO)| 313/B211
13| 19:25-20:10 TEKNIK RESIM-1 (YM) E | 312 DIFERANSIYEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 MEKANIZMA TEKNIGI (YM) OA | 31 HIDROLIK MAKINALAR (YM)/TRIBOLOJI(YM) | AB/AEO)| 313/B211
14| 20:20-21:05 DIFERANSIYEL DENKLEMLER(YM) BS | 310 HIDROLIK MAKINALAR (YM)/TRIBOLOJI(YM) | AB/AEO) 313/821]]
15| 21:05-21:50 LISANS BITIRME PROJESUA-MAKINE MOHENDISLIG UYGULAVALARI (M)A | _BOE
16| 22:00-22:45 LISANS BITIRME PROJESIA-MAKINE MOHENDISLIG UYGULAVALARI (M)A | _ BOE
17| 22:55-23:40 LISANS ARS.PROJESI-1/A BOE 'LISANS BITIRME PROJESIA-MAKINE MUHENDISLIGI UYGULAMALARI VM)A | BOE
1] 08:00_08:45 ANS BITIRME PROJESUB-MAKINE MOHENDISLIGI UYGULAVALARI (08| BOE
2 [ 09:00_09:45 KIMYA (YM) U 310 STATIK (YM) SN | 12 SAYISAL ANALIZ (YM) BS_ | 313 | LISANS BITIRME PROESIAMAKINE MORENDISLIG UYGULAVALAR (A0A | _BOE
3 [ 09:45 _10:30 KIMYA (YM) U 310 STATIK (YM) SN | 12 SAYISAL ANALIZ (YM) BS | 313 TASIT KAYNAKLI EMISYONLAR (YM) HEG
4] 10:45_11:30 KIMYA (YM) U 310 STATIK (YM) SN | 12 SAYISAL ANALIZ (YM) BS | 313 TASIT KAYNAKLI EMISYONLAR (YM) HEG
5 [ 1130 _12:15 KIMYA (YM) iU 310 STATIK (YM) SN | 12 TASIT KAYNAKLI EMISYONLAR (YM) HEG
6 [ 13:30_14:15 IMALAT TEKNOLOJILERL1 (YM) RB | B2LL |  ALTERNATIF NG KAYNAKLARI VM) TEMEL MOTOR TERNOUOILERT ()| MAJMC| 3L8/3T2]_ 0rowom Lok ik v e Ronii o A woroni oo s it o | SEHARK| sz | MAKINE MUHENDISLIGI UYGULAMALARI (YM)/B | BOE
< [T 1215 _15:00 TMALAT TEKNOLOJILERI-T (YM) RB_ | B2LL | ALTERNATIFENERI KAYNAKLARI (Y80 TEMEL MOTOR TERNOLOILER] (M) | MAJMC| BL3/312] _ Or0wom cLox Ik v e KON () 0GR MOTOR AR 0 T MEANGH O | SETHARK] s TESISAT TEKNOLOJIST VE TASARIMI (YM) AAS | 311
281515 1600 IMALAT TEKNOLOJILERL-1 (YM) RB_ | B2LL | ALTERNATIFENERI KAYNAKLARI (Y80 TEMEL MOTOR TERNOLOLER] (M) | MAJMC| BL3/312] _ Or0vom cLox Ik v e KON () 0GR MOTOR AR 0 T MANGH o | SEHATRK] romeor TESISAT TEKNOLOJIST VE TASARIMI (YM) AAS | 311
2 [o 11600 1645 IMALAT TEKNOLOJILERL1 (YM) RB | Ba2ll TESISAT TEKNOLOJIST VE TASARIMI (YM) AAS | 311
% [[20] 17:00-17:45 KIMYA (YM) [ 310 STATIK (YM) SN 312 TASIT KAYNAKLI EMISYONLAR (YMYTESISAT TEKNOLOJISI VE TASARIMI (YM) | HEG/AAS| B207/311]
© [11] 17:45-18:30 KIMYA (YM) iU 310 STATIK (YM) SN | 312 SAYISAL ANALIZ (YM) BS_|_ 313 | 1ASH KAYNAKLIEMISYONLAR (YN TESISAT TEKNOLOIISI VE TASARINI(vM) | HEGIAAS| B207/311]
12| 18:40-19:25 KIMYA (YM) iU 310 STATIK (YM) SN | 312 SAYISAL ANALIZ (YM) BS_|_ 313 | 1ASH KAYNAKLIEMISYONLAR (YN TESISAT TEKNOLOIISI VE TASARINI(YM) | HEGIAAS| B207/311]
13| 19:25-20:10 KIMYA (YM) iu 310 STATIK (YM) SN 312 SAYISAL ANALIZ (YM) BS 313
14| 20:20-21:05 ALTERNATIF ENERJIKAYNAKLARI (YM)TEMEL MOTOR TEKNOLOJILERI (Y | MAJMC| 313/312) SEAHARK| sisivear
15| 21:05-21:50 ALTERNATIF ENERJIKAYNAKLAR] (YM)TEMEL MOTOR TEKNOLOJILERI (Yw) | MAJMC| 313/312) SEHARK| sisivear
16| 22:00-22:45 | ATATURK ILKE VE INKILAPLARI TARIHI- (YM) ‘Asenkron] ALTERNATIF ENERJIKAYNAKLARI (YM)TEMEL MOTOR TEKNOLOJILERI (Yw) | MAJMC| 313/312) SEHARK| sisivear
17| 22:55-23:40 | ATATURK ILKE VE INKILAPLARI TARIHI- (YM) ‘Asenkron LISANS ARS.PROJESL1/B BOE GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM)
1] 08:00_08:45 GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM) BOE
2 [ 09:00_09:45 MAKINE MUHENDISLIGI UYGULAMALARI (YM)/A | BOE
3 [ 09:45 _10:30 MUKAVEMET-L (YM) HA | 313 | RAYLISISTEVLER TERNOLOJILERI (YN KAZANLAR VE HESAPLAMALARI V) | HEGIAB| 312/311] IS YERI EGITIMI/B BOE
4 | 10:45-11:30 MAKINA MUHENDISLIGINE GIRIS (YM) HDT 310 MUKAVEMET-1 (YM) HA 313 | RAVLISISTEMLER TEKNOLOJILERI (YMYKAZANLAR VE HESAPLAMALARI (VM) | HEGIAB| 312/311] i$ YERI EGITIMI/A BOE
5] 11:30-12:15 MAKINA MUHENDISLIGINE GIRIS (YM) HDT 310 MUKAVEMET-1 (YM) HA 313 | RAVLISISTEMLER TEKNOLOJILERI (YMYKAZANLAR VE HESAPLAMALARI (VM) | HEGIAB| 312/311] BOE
6 [ 1330 14:15 FIZIK-1 (YM) EED | 310 1SCT SAGLIGI VE IS GOVENLIGL1 (YM) AEO | 313 MAKINE ELEMANLARI-T (YM) MK | 311 ISTEM DINAMIGI VE KONTROL (YM) GO | 312
w L7 [ 1415 15:00 FIZIK-1 (YM) EED | 310 1SCT SAGLIGI VE IS GOVENLIGL1 (YM) AEO | 313 MAKINE ELEMANLARI-T (YM) MK | 311 IE KONTROL (YM) GO | 312
§ 8 | 15:15-16:00 FiZIK-1 (YM) EED 310 MAKINE ELEMANLARI-1 (YM) MK 311 it KONTROL (YM) GO 312
B 16:00 — 16:45 FiZIK-1 (YM) EED 310 MAKINE ELEMANLARI-1 (YM) MK 311 It i1 VE KONTROL (YM) GO 312
& 17:00-17:4! FIZIK-1 (YM) EED 1 MUKAVEMET-1 (YM) HA 313 MAKINE ELEMANLARI-1 (YM) MK 11 I i VE KONTROL (YM) GO 12
&~ 17:45-18:3( FIZIK-1 (YM) EED 1 MUKAVEMET-1 (YM) HA 313 MAKINE ELEMANLARI-1 (YM) MK 11 I I VE KONTROL (YM) GO 12
18:40-19:2! FIZIK-1 (YM) EED 1 MUKAVEMET-1 (YM) HA 313 MAKINE ELEMANLARI-1 (YM) MK 11 It I VE KONTROL (YM) GO 12
19:25-20:1( FIZIK-1 (YM) EED 1 ISCI SAGLIGI VE IS GUVENLIGI-1 (YM) AEO [ B211 MAKINE ELEMANLARI-1 (YM) MK 11 I I VE KONTROL (YM) GO 12
20:20-21:0! MAKINA MUHENDISLIGINE GIRIS (YM) HDT 1 ISCI SAGLIGI VE IS GUVENLIGI-1 (YM) AEO | B211 | ravusistevier rekvoLosiceri vmykazaniar ve nesapLamacart v | HEG/AB) 312/313) MAKINE MUHENDISLIGE UYGULAMALARI (YM)/B | BOE
21:05-21:5( MAKINA MUHENDI INE GIRIS (YM) HDT 1 RAYLISISTEMLER TEKNOLOJILER] (YMYKAZANLAR VE HEsAPLAMALARI (vw) | HEG/AB| 312/313]
22:00-22:4 RAYLISISTEMILER TEKNOLOJILERI (YM) KAZANLAR VE HESAPLAMALARI ) | HEGIAB| 312/313)
17| 22:55-23:4( GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM) BOE
1| 08:00—08:45 LISANS ARS. PROJESI-1/B BOE I$ YERI EGITIMI/A
2 [ 09:00-09:45 ISTTRANSFERI (YM) AAS | 311
3 [ 09:45-10:30 ISTTRANSFERI (YM) AAS | 311
4| 10:45—11:30 ISTTRANSFERI (YM) AAS | 311
5 | 11:30 - 12:15 ISTTRANSFERI (YM) AAS | 311 BOE
6 | 13:30 1415 TORK DILI-T (YM) Asenkron] _ BILGISAYAR DESTEKLI TEKNIK RESIM (YM) MK_[ e vt LISANS ARS. PROJESI-I/A BOE MAKINA TASARIMI (YM)
7| 14:15-15:00 TURK DILI-1 (YM) Asenkron| BILGISAYAR DESTEKLI TEKNIK RESIM (YM) MK | i Lab1 LISANS ARS. PROJESI-1/A BOE MAKINA TAS )
< [[8] 1515 _16:00 | ATATURKILKE VE INKILAPLARI TARIHI-I (YM) Asenkion| __ BILGISAYAR DESTEKLI TEKNIK RESIM (YM) MK e o MAKINA TAS )
29[ 16:00_1645| ATATURKILKE VE INKILAPLARI TARTHET (YM) ‘Asenkron MK_| i 1t LISANS ARS. PROJESI-1/B BOE MAKINA TASARIMI (YM)
O 10] 17:00-17:4¢ MATEMATIK-1 (YM) VC 310 MK | simer o1 ' i 11 MAKINA TASARIMI (YM)
11| 17:45-18:3( MATEMATIK-1 (YM) ve | a10 MK_| oimer it 11 MAKINA TASARIMI (YM)
12| 18:40-19:2: MATEMATIK-1 (YM) ve | a10 MK_| oimer it 11 MAKINA TASARIMI (YM)
13| 19:25-20:11 MATEMATIK-1 (YM) ve | a10 BILGISAYAR DESTEKLI TEKNIK RESIM (YM) MK_[ oiner 1 11 MAKINA TASARIMI (YM)
14| 20:20-21:0¢ BILGISAYAR PROGRAMLAMA (YM) [ LISANS ARS.PROJESI-1/B GIRISIMCILIK VE PROJE YONETIMI (YM)/B
15[ 21:05-21:5¢ TURK DILI-1 (YM) Asenkron BILGISAYAR PROGRAMLAMA (YM) [ ) LISANS ARS.PROJESI-1/B 5
16| 22:00-22:4 TURK DILI-1 (YM) Asenkron
17| 22:55-23:4
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